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Development of a Design Method
for an Aircrew Oxygen Mask
based on 3D Face Scanning
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3D Scanning 7|8t & 24 24
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Oxygen Mask Design Process
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S1. QHHE 3X&l Scanning
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Thank you for attention.

gy 2azaana 22
W3 Al 2etnt

2 Ergonomic Design
@ Technology Lab




	Development of a Design Method�for an Aircrew Oxygen Mask�based on 3D Face Scanning
	Slide Number 2
	Slide Number 3
	Slide Number 4
	Slide Number 5
	Slide Number 6
	Slide Number 7
	연구 목적
	Oxygen Mask Design Process
	S1. 안면부 3차원 Scanning
	S2. 마스크 착용 특성 분석
	S2. 마스크 착용 특성 분석 결과
	S3. 현행 마스크 설계 Virtual Fit 평가
	S3. 현행 마스크 설계 Virtual Fit 평가: 여유공간 분석
	S3. 현행 마스크 설계 Virtual Fit 평가: 압박/밀착 분석
	S4. 현행 마스크 설계 개선 항목 및 개선 방향 파악
	S5. 마스크 형상 설계 개선
	S6. 개선 마스크 설계 Virtual Fit 평가
	S6. 현행 마스크 설계 Virtual Fit 평가 (cont’d)
	토   의
	추후 연구
	Slide Number 22

